Równania dynamiki modelu:
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Ua(s), Ia(s) – napięcie i prąd twornika,
Uw(s), Iw(s) – napięcie i prąd wzbudzenia,
ke(, km( - stałe silnika (napięciowa i prądowa),
Ta, Tw – elektromagnetyczne stałe czasowe (obwodu twornika i wirnika),
J – całkowity moment bezwładności mas będących w ruchu,
Vi(s) – prędkość i –tego elementu liny,
mi – masa i– tego odcinka liny,
m4, m9 – masy naczyń wydobywczych.

